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Revolucionario e innovador

lgnacio Torres, AMS sales manager en GEA hizo parte de este SEL LATAM 2027,
en su charla resalto la importancia de los datos y cémo ha sido la experiencia
del robot de ordefie en sistemas de produccion latinoamericanos.

nsegundo panel del cuartodia

del SEL LATAM, se contd con
la presentacion delgnacio Torres,
quien en su charla titulada; “Ex-
periencia de la introduccion del
robot de ordefie en los sistemas
de producciéon Latinoamerica-
nos” recalco la importancia de la
obtencién de datos.

éQué nos trajo hasta aca?
Parainiciar su charla, lgnacio men-

cionod que en alglin momento se
pensaban que al adquirir un robot
de orderie este iba hacer todo por
si solo, “parecia que el robot fue-
ra parte de una pelicula cinema-
tografica como Back To Future
(volver al futuro) y se vefa como
algo méagico y como sabemos la
magia no existe, entonces existen
una serie de sucesos y dindmicas
que integran la eficiencia de este
robot”.

Basicamente todos los sistemas
estan sometidos a un alto grado
de intensificacion, “esta intensi-
ficacién ha traido de la mano un
alto grado de sistematizacion,
en ese sentido la introduccion
de hardware. Todo esto se venia
viendo y se transformé en algo
popular en cada uno de los sis-
temas convencionales. Asimis-
mo, estos sistemas empezaron a
tener actualizaciones y/o evolu-
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ciones muy importantes hasta
llegar a la robotizacién y alli ya
estamos hablando de sistemas
de ordefie. Una de las revolucio-
nes que este sistema generd fue
que no se necesita contacto di-
recto con las vacas, gracias a los
sensoresy todolo que confiereal
robot. En definitiva, es la revolu-
cién de los sistemas de ordefie”.

¢Cémo ha sido el camino?

La evolucion de los sistemas esta
presente desde el afio 1923 has-
ta el ano 2017 donde se lograron
cambios significativos como el ro-
bot de ordefie. “Los desarrollos y
desafios consisten en el desarro-
llo de sistemas de gestidn, soft-
ware, APP moviles, periféricos,
precision management (senso-
res por medio de algoritmos); sin
embargo, lo que se vuelve méas
importante es el uso de las herra-
mientas de gestion, ya que estos
son solo datos que arroja un sis-
tema determinado, pero si no se
pone atencién a ellos seguira el
modelo igual”.

lgnacio recalca la importancia de
la precision management (senso-
res- actuador) dividiendo los dos
conceptos, “sensores: un objeto
capaz de detectar magnitudes
fisicas o quimicas, llamadas varia-
bles de instrumentacion, y trans-
formarlas en variables eléctricas.
Y, por otra parte, el actuador es

un dispositivo capaz de transfor-
mar energia hidraulica, neumatica
0 eléctrica en la activacion de un
proceso con la finalidad de gene-
rar un efecto sobre un proceso
automatizado”.

Para hacer uso adecuado de
estos sistemas de gestién exis-
te un ciclo llamado ‘circulo vir-
tuoso' (ver grafica 1), “el ciclo de
vida de la informacién, estara
en concordancia con el sistema
que la produce y forma parte
del proceso de gestiéon de la
informacién. Abarca, su genera-
cién, obtencién, procesamiento,
almacenamiento, busqueda vy
recuperacion, asi como su dise-
minacion, uso y descarte. Este
ciclo se sustenta en la conside-
racién de que la informacion es
un recurso. Diferentes autores
brindan sus conceptos e inter-
pretaciéon sobre este tema, por
ejemplo, Woodman enfoca su
concepto de gestién de infor-
macion, como el proceso para
obtencién de informacién ade-
cuada a un costo adecuado en
eltiempoy lugaradecuado, para
tomar la decision adecuada, lo
cual adquiere un valor real en
el contexto actual (Woodman,
1985)". Al utilizar la precisién
management se destaca: mayor
informacion, mayor precision,
mayor manejo, mayor estabili-
dad y mejores resultados.

REVIVE SU PRESENTACION

Puede volver a escuchar esta charla agut: https://innovaragro.
com/nuestros-eventos/sel/latam/05-2021/
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IGNACIO TORRES
DAMIANI

Es Técnico Agropecuario vy
cuenta con una Especializa-
cién en produccion lechera
de la University of Wisconsin,
Estados Unidos, actualmente
se desempena en GEA Farm
Technologies, dando Soporte
técnico de sistemas de gestién
delrebafio para establecimien-
tos de produccion lechera.

Automatico vs Auténomo
“Los robots de ordefie es un sis-
tema automatico, pero no auto-
nomo’. Asimismo, el robot no es
uno solo hace parte de un equipa-
miento, dispositivos y datos que
lo integran, resalta, todo esto
ayuda a que el ciclo de vida de la
informacion sea efectivo.

Paradigmas

Mano de obra: “Antes se tenia
una cantidad de trabajo fisico,
hoy se resalta el gerenciamien-
to” La cantidad de horas han
cambiado, el personal tiene
mas tiempo para el recurso de
los datos y mas actividades. Es-
tos han sido los cambios positi-
vos en este item:

* Mas horas en un computador
e Cambios en el contacto con
las vacas “indirecto’”.
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“LE HEMOS PUESTO BOTAS
DE GOMA A ESTOS EQUIPOS
DE ALTA TECNOLOGIA

Y HEMOS LOGRADO
EXCELENTES RESULTADOS".

e 24 horas de disponibilidad

e Mantenimiento regular (téc-
nicos)

e Limpieza regular

 Nuevo disefio de las rutinas y
de todas las actividades diarias
e Gerenciamiento de galpones-
potreros y corrales

“En todos los casos los RRHH
existentes permanecen en la
empresa, con menor dedica-
cion en la lecherfa, pero todos
los antiguos operarios de la
lecheria convencional trabajan
con los robots, hay experiencias
diversas en las modalidades de
trabajo de los asesores o servi-
cios (veterinarios, inseminado-
res, nutricionistas, etc.). Todos
manejan las APP de monitoreo”.
Tecnologia: “En los sistemas con-
vencionales ya se tenia conecti-
vidad, pero era un pool, es decir
que; solo se obtenian resultados
en conjunto (todos los cuartos),
pese a esto; se obtuvieron resul-
tados muy interesantes como:
flujo de leche y cantidad de le-
che. Ahora cuando pasamos a la
robética hay cosas que cambian
totalmente, por ejemplo; se orde-
fia por cuartos, se retira por cuar-
tos, entonces elindividuoyanoes
la vaca, el individuo es el cuarto.
En el caso de GEA con el robot
plus, se ve el flujo por cuarto, alli
se observa cantidad de leche por
cuarto, sensor de color, sensor
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GRAFICA 1. CICLO DE INFORMACION

Resultado

Conocimiento

GRAFICA 2. CAMARA 3D
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de SCC por cuarto, tiempo co-
miendo, tiempo de rumia, tiempo
descansando, tasade actividad.Es
decir que hay nuevatecnologiade
sensores (ver grafica 2)'".

Disefio (solucién total): “En
sistemas voluntarios el disefio
sera determinante para el nivel
de funcionalidad del robot vy
todos sus componentes. Y en

consecuencia afectara directa-
mente el desempefio”. Algunos
puntos a tener en cuenta:

* Orientacion de galpones

* Pendientes

*|oop

¢ Distancias

°luz

e Ventilacién

* Agua
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TABLA 1. INDICADORES ESTUDIO
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EL OBJETIVO

“La charla transmitié las en-
seflanzas mas notables que
hemos incorporado luego
de completar varios ejerci-
cios con un abanico amplio
de sistemas de produccion
con ordefie robdtico: dos
robots en sistema pastoril,
3 robot en compost barn'y
4 robot en y desafios, méas
alla de las diferencias inhe-
rentes al sistema.

Vimos de qué forma hemos
adoptado y amalgamado
practicas culturales de sis-
temas convencionales, vy
cdmo hemos potenciado
la sinergia producida en-
tre las buenas experiencias
antiguas vy la incorporacion
de los robots, periféricos y
sensores. En criollo: de qué
forma le hemos puesto bo-
tas de goma a estos equipos
de alta tecnologia y hemos

logrado excelentes resulta-
dos. Y desconocidas tecno-
logias, que no siempre son
concebidas como amigables
de manejar mientras no se
le tifie de aplicacién vy se
adecuan a la operacién del
tambo como tal.
Buscamos ponderar ade-
cuadamente entre lo revo-
lucionario de poder colocar
un juego de ordefie con una
camara 3D, o censar células
somaticas, y la evolucion
de las mediciones de leche
y desinfeccion de pezones
gue tenemos en sistemas
convencionales.
Basicamente cuanto tene-
mos de capital por el cami-
norecorridoy cuales sonlos
aspectos clave a considerar
y enfocarse cuando se pien-
saenincorporar unrobot en
determinado sistema”.

e Anchoy largo de pasillos

* Manejo de efluentes
Desempefio (indicadores):
‘Los sistemas de gestion vy re-
porte son claves. Con estas he-
rramientas podemos mejorar
la toma de decisiones ya que
nos otorga mucha data, que
debemos saber analizar”. Algu-
nos datos obtenidos en fundos
donde se encuentra el robot
con cualidades como: sistemas
pastoriles, compost bary frees-
tall, se destacan (Ver tabla 1):
* SCC: <200000

* RB<30000

* %Mastitis Clinica <3% (rango
0-3)

e Algunos sistemas con secado
selectivo

o Lt/VO/dia>30

e Analisis cuatrimestrales indi-
vidual, cultivos puntuales

Alejandra Pichimata

- engineering for
Q\ a better world
[ =y |
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